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I. WSTEP

1. PRZEDMIOT I ZAKRES SPECYFIKAC]JI TECHNICZNE] - ST

1.0.0. - WYMAGANIA OGOLNE

Specyfikacja Techniczna ST-1.0.0. - ,Wymagania Ogélne”, odnosi sie do wymagan wspdlnych
dla poszczego6lnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét instalacji
niskopradowych.

Opracowanie ma na celu wskazanie dziatan i sposobu wykonywania prac budowlanych, zgodnie
z obowigzujacymi przepisami i normami dla zadania:

Budowa systemu sygnalizacji pozaru SSP, dla budynku Gimnazjum nr 6 w Szczecinie ul.
Niemierzynska 17, dziatka nr 49

Zgodnie z zakresem robdt przedstawionym w Projekcie Budowlano - Wykonawczym i
przedmiarach robét, opracowanym przez PATIO-Pracownia Projektowa (sierpien 2013).

1.1 PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawa niniejszego opracowania s3:

¢ Prawo zamowien publicznych - Ustawa z dnia 29 styczen 2004r. Dz. U. Nr 19 poz.177, Nr 96
poz. 959, Nr 116 poz. 1207 i Nr 145 poz. 1537.

¢ Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U.z 2000 r. Nr 106 poz. 1126, Nr 109
poz. 1157 i Nr 120 poz. 1268 z 2001 r. Nr 5 poz. 42, Nr 100 poz. 1085, Nr 110 poz. 1190, Nr 115
poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr 154 poz. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003 r. 1. Nr
80 poz. 718).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

» Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U.z 2000 r. Nr 71 poz. 838 z
pozniejszymi zmianami).

¢ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U.z 2003 r. Nr 48 poz. 401). e
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. w sprawie szczeg6towego



zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonanie i odbiér robot
budowlanych oraz program funkcjonalno-uzytkowego.

* Rozporzadzenie (WE) nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i rady z dnia 5 listopad 2002r.
w sprawie Wspolnego Stownika Zamdwien (CPV)

* Rozporzadzenie Komisji (WE) nr 204/2002 z dnia 19 grudzien 2001 r. zmieniajgce
rozporzadzenie Rady (EWG) nr 3696/93 w sprawie statystycznej klasyfikacji produktéw wedtug
dziatalno$ci (CPA) w Europejskiej Wspolnocie Gospodarcze;.

* Wspoélne stanowisko (WE) nr 33/2003 z dnia 20 marca 2003r. przyjete w celu przyjecia
Dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie koordynacji procedur udzielania
zaméwien publicznych na roboty budowlane, dostawy oraz na ustugi.

* Wspélne stanowisko (WE) nr 34/2003 z dnia 20 marca 2003r. przyjete w celu przyjecia
Dyrektywy Parlamentu Europejskiego i Rady koordynujgce procedury udzielania zamdéwien
publicznych przez podmioty dziatajace w sektorach gospodarki wodnej, energetyki, transportu i
ustug pocztowych.

1.2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ST - 1.0.0. - ,Wymagania Ogoélne”, zawiera og6élne wymagania dotyczace rob6t w zakresie
podanym w pkt. 1.0.

Wspdlny Stownik Zamdéwien (CPV) - 45310000-3; Roboty instalacji elektrycznych.

Doktadny zakres robot obejmuja Szczegoétowe Specyfikacje Techniczne (SST). Zakres robot
objetych SST zostat przedstawiony w opracowaniach Projektow Wykonawczych i przedmiarach
robot.

W zwiazku z powyzszym Wymagania Ogélne nalezy rozumie¢ i stosowac¢ w powigzaniu z nizej
wymienionymi Szczegétowymi Specyfikacjami Technicznymi (SST)

1.2.1 SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE - WYKAZ

- SST 1.1.0. - budowa systemu sygnalizacji pozaru
- SST 1.1.1. - montaz kurtyn dymowych

Zakres robdt objetych powyzszymi SST zostat przedstawiony w nastepujgcych opracowaniach:

- Projekt Wykonawczy - Instalacje PPOZ,
- Przedmiar robot,

1.3. 0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ ze
Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3.1 PRZEKAZANIE TERENU

Zamawiajacy, w terminie okres§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda
lokalizacje obiektu, przekaze dziennik budowy oraz dwa egzemplarze Specyfikacji Technicznej.

1.3.2 ZGODNOSC ROBOT ZE SPECYFIKACJA TECHNICZNA




Specyfikacja Techniczna, oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru stanowig zalaczniki do umowy, a wymagania wyszczegélnione w cho¢by jednym z nich
sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,0gélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielko$ci liczbowe
wymiaréw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkdéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty maja by¢ zgodne ze Specyfikacja
Techniczna. Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za warto$ci
docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne [ wykazywac zgodnosc¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne ze ST i majg
wptyw na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.3.3 ZABEZPIECZENIA TERENU BUDOWY

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oSwietlenia, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcéw, wszelkie inne niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

1.3.4 OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robét wykoniczeniowych Wykonaweca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej

b) podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢
uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasno$ci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegélny wzglad:

1) lokalizacja baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopdw i drég dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru.

1.3.5 OCHRONA PRZECIWPOZAROWA




Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz
w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich. Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel wykonawcy.

1.3.6 OCHRONA WEASNOSCI PUBLICZNE] I PRYWATNE]

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu
i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

0 fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawiajacego.

1.3.7 BEZPIECZENSTWO I HIGIENA PRACY

Podczas realizacji robét wykonaweca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b
zatrudnionych na budowie.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaj odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.3.8 OCHRONA I UTRZYMANIE ROBOT

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.3.9 STOSOWNIE SIE DO PRAWA I INNYCH PRZEPISOW

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robét. Np. rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. W
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. z dn.
19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401).

Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w peni odpowiedzialny za
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen
lub metod i w sposdb cigglty bedzie informowac¢ Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.



2. MATERIALY

2.1 ZRODLA UZYSKANIA MATERIALOW DO ELEMENTOW KONSTRUKCYJNYCH

Wykonaweca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczeg6towe informacje dotyczace, zamawiania
materiatow i odpowiednie aprobaty techniczne lub §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
prébki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia ciagtych badan okreslonych w ST w celu
udokumentowania, Ze materialty uzyskane z dopuszczalnego Zrédta spelniajag wymagania ST w
czasie postepu robét. Pozostate materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakos$ciowe
okreslone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi, o ktérych mowa w Specyfikacji
Technicznej (ST).

2.2 MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM JAKOSCIOWYM

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jako$ciowym zostana przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badz ztoZone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. PRZECHOWYWANIE I SKLADOWANIE MATERIALOW.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do
robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ i wtasciwos$¢ do
robét i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajacym, lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wskazaniom
zawartym w ST, programie zapewnienia jako$ci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac¢ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie speiniat normy ochrony srodowiska i przepisy
dotyczace jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.




4. TRANSPORT

4.1 0OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkdw transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatdw.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniac prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym w umowie.

4.2 WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEWOZU PO DROGACH PUBLICZNYCH

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzeni na osie i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie
moga by¢ dopuszczone przez wlasciwy zarzad drogi pod warunkiem przywrocenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia powodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5 WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢é
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST, PZ], oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wykonywaniu robét
zostang, jesli wymagacé tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
wtlasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy i w ST, a takze w
normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji rob6t beda wykonywane przez Wykonawce
nie p6zniej, niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozbg wstrzymania robét. Skutki
finansowe z tytutu wstrzymania robdt w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jako$ci rob6t i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac w to personel, sprzet, zaopatrzenie
i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.
Wykonaweca bedzie przeprowadzat pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajgca stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w umowie i
ST. Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwo$ci sg okreslone w ST. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okres$lone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatléw i robdt ponosi Wykonawca.



6.2 CERTYFIKATY [ DEKLARACJE

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

1. Posiadaja certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodnos$¢ z
kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i informacji o ich istnieniu, zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r.
(Dz.U.99/98)

2. Posiadaja deklaracje zgodno$ci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub Aprobata
Techniczna, a w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacja okreslong w pkt. 1 - te ktére spetniaja wymogi ST.

3. Znajduja sie w wykazie wyrobéw, o ktérych mowa w rozporzadzeniu MSWiA, z 1998 r. (Dz. U.
98/99). W przypadku materiatow, dla ktérych w/w. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda
ich partia dostarczona do robét bedzie posiadac¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajacych wymagan beda
odrzucone.

6.3 DOKUMENTY BUDOWY

Do dokumentéw budowy zalicza sie nastepujagce dokumenty:
a) umowa

b) specyfikacja techniczna,

¢) protokoty przekazania terenu budowy,

d) protokoty odbioru robot

e) protokoty z narad i ustalen,

6.4 PRZECHOWYWANIE DOKUMENTOW BUDOWY

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru I przedstawiane do
wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z umowg i ST.

7.2 ZASADY OKRESLANIA ILOSCI ROBOT I MATERIALOW

Zasady okreslania ilosci robot podane sg w odpowiednich specyfikacjach technicznych i KNR-
ach. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okres§lonymi w umowie i kosztorysie
ofertowym Wykonawcy.



7.3 URZADZENIA I SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robé6t beda
akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 RODZAJE ODBIOROW ROBOT

W zalezno$ci od ustalen i Specyfikacji technicznej ST roboty podlegajg nastepujacym odbiorom:

- odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

8.2 ODBIOR OSTATECZNY (KONCOWY)

Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie zgtoszona przez
Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

0dbidr ostateczny robo6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakoniczenia robot.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedstawionych dokumentdw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
podpisang umowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna sie z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie roboét, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupeiniajgcych i rob6t poprawkowych. W
przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej umowy i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego
wptlywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong warto$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego).

Podstawowym dokumentem jest protokoét odbioru ostatecznego robét, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodne z ST i programem zabezpieczenia jakosci (PZ]).

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.



8.3 ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad, ktére
ujawnia sie w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

0Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,0dbidr ostateczny robot".

9. PODSTAWY PLATNOSCI

Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawece za jednostke
obmiarowq ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$¢ (kwota)podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania
sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w podpisanej umowie.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

- Robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- Warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkoéw i transportu na teren budowy,

- Warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- Koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- Podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami, ale z wytgczeniem podatku
VAT

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U.z 2000 r. Nr 106 poz. 1126. Nr 109
poz. 1157 i Nr 120 poz. 1268 z 2001 r. Nr 5 poz. 42, Nr 100 poz.1085, Nr 110 poz. 1190, Nr 115
poz. 1229, Nr 129 poz. 1439 i Nr 164 poz. 1800 oraz z 2002 r. Nr 74 poz. 676 oraz z 2003 r. Nr
80 poz. 718).-

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. W sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiodrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U.z 2000 r. Nr 71 poz. 838 z
poZniejszymi zmianami).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenistwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U.z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlanych dla Zadania:
»,Budowa systemu sygnalizacji pozaru SSP, systemu sygnalizacji wlamania i napadu SSWIN, sieci
strukturalnej, zbiorczej instalacji antenowej ZIA, dla budynku Powiatu Koszaliniskiego”.




I1 .WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowsa, oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami
Szczegbtowej Specyfikacji Technicznej, oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Decyzje
Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robo6t beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy , a takze w normach i
wytycznych.

1. SZCZEGOLOWA SPSECYFIKACJA TECHNICZNA - SST

1.1. SYGNALIZACJI POZARU SSP (SST-1.1.0.)

Wspdlny Stownik Zaméwien (CPV) - 45312100-8; Instalowanie przeciwpozarowych systemow
alarmowych.

1.1.1 ZALECENIA OGOLNE

Instalacje sygnalizacji pozaru nalezy wykona¢:

- Linie dozorowe przewodem uniepalnionym YnTKSYekw 1x2x0,8 zgodnie z rysunkami. Ekran
na trasie linii dozorowych nie moze by¢ potgczony z zadng konstrukcja, lecz wylacznie z
uziemieniem centrali.

- Linie od modutéw sterujgcych (z wykorzystaniem stykéw NC) do urzadzen sterowania kurtyn
dymowych oraz linie sygnalizatoréw, wykona¢ przewodem HTKSH P90 1x2x1,

- Przew6d pomiedzy rozdzielnia a zasilaczami i rozdzielnig a CSP przewodem HDGs 3x1,5,

- Przewody przechodzace przez Sciany lub stropy nalezy prowadzi¢ w ostonach PCV
(przepustach),

- Nie wolno prowadzi¢ przewodéw linii dozorowych, sygnalizacyjnych, sterujacych i
monitorujacych z przewodami elektrycznymi o napieciu >60V w tym samym przepuscie, korycie
kablowym lub rurce,

- Przy wyznaczaniu ciggéw instalacyjnych nalezy dazy¢ do jak najmniejszej liczby skrzyzowan z
innymi instalacjami. Wskazane jest zachowanie odlegtosci min 10 cm.

- Przy prowadzeniu instalacji réwnolegle z instalacjg elektryczng przewody instalacji
sygnalizacji pozaru powinny przebiegac¢ ponize;.

- Przewody miedzy elementami systemu nie moga by¢ przedtuzane - musza to by¢ przewody
jednoodcinkowe. - Centrale sygnalizacji pozaru nalezy zamontowa¢ na takiej wysoko$ci aby pole
odczytu byto na wysokos$ci max 1,8m od podtogi.

- Reczne ostrzegacze pozaru nalezy montowac na wysokosci 1,5m.
- Odstepy czujek punktowych od $cian nie moga by¢ mniejsze niz 50cm.

- Minimalna odlegto$¢ czujek od kratek nawiewnych i wywiewnych wynosi 1,5m. W przypadku
kiedy uktad kratek wentylacyjnych uniemozliwia zamontowanie czujki w srodku
geometrycznym nalezy sprawdzi¢ czy nie zostanie przekroczona maksymalna odlegtos¢
pozioma pomiedzy czujka $ciang ( 5,8m ).

- Czujki montowac¢ zgodnie z rysunkami kazdg zmiane lokalizacji detektoréw nalezy
skonsultowac¢ z projektantem.

Sprzet montowac zgodnie z zaleceniami producenta.



1.1.2 ZAKRES ROBOT ZASADNICZYCH

1. instalacja listew instalacyjnych PCV

2. wykonanie przewiertéw przez $ciany i stropy

3. instalacja rurek i listew elektroinstalacyjnych

4. instalacja przewod 6w listwach elektroinstalacyjnych

5. montaz centrali sygnalizacji pozaru i baterii akumulatoréow

6. montaz czujek dymu, czujki ciepta, ROP-6w, sygnalizatoréw, elementéw sterowniczych wraz z
podiaczeniem do linii dozorowych

7. montaz certyfikowanych zasilaczy ppoz
7. konfiguracja linii dozorowych, sygnalizacji na zdarzenia alarmowe i awaryjne centrali

8. sprawdzenia i testy

1.2. MONTAZ KURTYN DYMOWYCH (SST-1.1.1.)

Wspdlny Stownik Zamowien (CPV) - 45421140-7; Instalowanie stolarki metalowej, z
wyjqtkiem drzwi i okien.

1.2.1 ZALECENIA OGOLNE

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie montazu kurtyn dymnych w obiekcie zgodnie z ponizszym zestawieniem:

Parter

Kurtyna nr 1 - szeroko$¢ 297 cm , wysokos¢ 204 cm
Kurtyna nr 2 - szeroko$¢ 441 cm , wysokos¢ 204 cm
[ Pietro

Kurtyna nr 3 - szeroko$¢ 440 cm , wysokos¢ 199 cm
Kurtyna nr 4 - szeroko$¢ 441 cm , wysokos¢ 199 cm
I1 Pietro

Kurtyna nr 5 - szeroko$¢ 440 cm , wysokosé 192 cm
Kurtyna nr 6 - szeroko$¢ 441 cm , wysokos¢ 192 cm

Dodatkowo do kurtyn zostanie zainstalowany osprzet sterujaco sygnalizacyjny. W sktad
kompletu wchodza:

- centralka przekaznikowa

- przycisk zamykajacy

- sygnalizator akustyczny

- okablowanie

Konstrukcja kurtyny musi zapewnic jej opuszczenie w sytuacji zaniku napiecia, zwarcia,
uszkodzenia systemu alarmowego, akumulatoréw lub zniszczenia okablowania. Realizuje sie to



poprzez wyposazenie kurtyn w funkcje ,GFS - bezpieczny w razie awarii” ktéra umozliwia
rozwiniecie materiatu pod wptywem sity grawitacji. W taki system wyposazone s3g tylko kurtyny
wykonane wg klasyfikacji ASB 1&3.

Mocowanie kurtyn - do stropu klatki schodowej , korytarza.
Modut centrali sterujacej montowac przy napedzie kurtyny.

Zakres prac, spos6b montazu zalezy od zastosowanej kurtyny, dlatego sprzet montowac zgodnie
z zaleceniami producenta kurtyn.

1.2.2 ZAKRES ROBOT ZASADNICZYCH

Mocowanie napedu kurtyny zgodnie z zaleceniami producenta.

Montaz central przekaZznikowych.

Montaz sygnalizatorow.

Wykonanie okablowania poszczeg6lnych kurtyn

Dokona¢ oznaczen kabli zgodnie z zaleceniami w projekcie wykonawczym.

Wykona¢ pomiar instalacji zgodnie z obowigzujgcymi normami

Dokona¢ stosownych testow zgodnie z zaleceniami producenta.

Dokona¢ integracji z centralg sygnalizacji pozaru zgodnie z projektem wykonawczym.

XN WD

2.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakos$ci rob6t zgodnie z Specyfikacjg Techniczng, Wymaganiami Ogélnymi, oraz
kontrola osiggniecia zatozonej jakos$ci rob6t oraz sprawno$ci instalacji. Przed montazem nalezy
okaza¢ wszelkie atesty.

Kontroli w trakcie montazu podlegaja roboty ulegajace zakryciu w trakcie wykonywania
instalacji.

Po zakoniczeniu robét sprawdzeniu podlega :
- jakos¢ i kompletno$¢ wykonania robot,

- zgodnos$¢ wykonanych robot z instrukcja producenta,

2. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych tom1
»,Budownictwo ogo6lne”, Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa, wydanie z
1988r.

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 106/2000, poz. 1126 ze zm)

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz.U.z 2003 r. Nr 48 poz. 401).

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dziat IV ,,Wyposazenie
techniczne budynkéw”. 5. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-
montazowych Tom V ,Instalacje elektryczne” Ministerstwo Gospodarki Przestrzennej i
Budownictwa, wydanie z 1988r.

Normy:

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe.



PN-IEC 60364-2 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe. Definicje

PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie og6lnych
charakterystyk.

PN-IEC 60364-4 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenistwa. Ochrona przed pragdem przetezeniowym.

PN-IEC 60364-4-44 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami przepiec.

PN-IEC 60364-4-45 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obniZeniem napiecia.

PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odtgczanie izolacyjne i taczenie.

PN-IEC 60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-4-48 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-5 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowania.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz
wyposazenia elektrycznego.

PN-90/B-02867 Ochrona przeciwpozarowa budynkéw. Metody badania stopnia
rozprzestrzeniania sie ognia przez $ciany.

PN-EN 12453:2002 Bramy - Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem

PN-EN 12101-1 Systemy kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta; Cze$¢ 1: Wymagania
techniczne dotyczace kurtyn dymowych

EN 12101-9 Systemy kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta; Cze$¢ 9: Wymagania techniczne
dotyczace sterowania systemami odprowadzania dymu i ciepta

PN-EN 12101-10 Systemy kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta; Cze$¢ 10: Zasilanie energia



